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Carte programmable Studuino

Le courant de sortie maximum du pilote du circuit intégré du moteur à courant ... Lorsque vous utilisez des boucliers disponibles dans le commerce avec des ... 
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Studuino



Spécification de la carte M CU



Instructions Studuino est une carte de microcontrôleur montée avec un microcontrôleur AVR, des pilotes de moteurs à courant continu, des interrupteurs à boutons-pressoir, ainsi que des servomoteurs, des moteurs à courant continu et des connecteurs de capteur. Cette carte de circuit unique vous permet de créer des programmes qui contrôlent des servomoteurs, des moteurs à courant continu et des capteurs. Studuino est une ressource idéale pour apprendre la programmation, l'électronique et la création de robots.



• • •



Alimentation 3.3V GND



Broches digitales I/O



D2 D4 D7 D8



Interrupteurs à M1 bouton-pressoir Pilote IC Moteur à courant continu



Connecteur USB mini B Connecteur d'alimentation électrique



M2



A0 A1 A2 A3



Interrupteurs à bouton-pressoir: A0, A1, A2, A 3 Capteurs: A0, A1, A2, A3, A4, A5, A6, A 7



Fréquence d’horloge



8 MHz



Tension de fonctionnement



3.3V



Pilote CI Moteur à courant continu



TB 6552FNG (max. 1A )



USB serie CI



PL2303TA



USB



le pilote de périphérique. Téléchargez PL2303_Proli fi c_DriverInstaller_v1.8.19.zip pour



Lumière DEL



Windows (XP, Vista, 7, 8) ou Décompressez le fichier et double-cliquez sur le fichier d'installation pour l'exécuter. Suivez les instructions au fur et à mesure que le programme d'installation se déroule. Pour les ordinateurs dotés de Windows Vista, 7 et 8 avec une connexion Internet :



Rouge



Pour D13



Verte



Pour TX/RX



Jaune



• •



Le courant de sortie maximum du pilote du circuit intégré du moteur à courant continu est de 1A. Reportez-vous au tableau suivant pour voir quel pilote de moteur à courant continu et broches de microcontrôleur correspondent les uns aux autres.



D2, D3 et D4 ne peuvent pas être utilisés à d'autres fins lors de l'utilisation du moteur à courant continu 1. De même, D5, D7 et D8 ne peuvent pas être utilisés lors de l'utilisation du moteur à courant continu 2.



Un message apparaîtra, en vous informant de l’ «Installation du logiciel du pilote de périphérique».



Moteur à courant continu 1 (connecteur M1) Moteur à courant continu 2 (connecteur M2)



Lorsque le message "Votre appareil est prêt à l'emploi" apparaît, le logiciel est installé. ★ Au cours de la procédure, des avertissements UAC peuvent apparaître. Si cela se produit, choisissez "Autoriser" et procédez à l'installation.



• Pour programmer l'utilisation d'Arduino IDE, le fichier préchargé dans le microcontrôleur doit être écrasé. Suivez les instructions ci-dessous.



Partagé avec les connecteurs A0, A1, A2, A3



pinMode(A0, INPUT_PULLUP);



Connectez votre Studuino au port USB de votre ordinateur (Windows Vista, 7, 8).



(1) Téléchargez boards.zip à partir de https://www.ecolerobots.com/studuino/ et enregistrez-le quelque part où vous pourrez le retrouver comme votre bureau. Décompressez le fichier zip. (2) Remplacez le fichier boards.txt dans votre dossier Arduino par le fichier que vous avez téléchargé. Les utilisateurs avec des ordinateurs sous Windows peuvent le trouver dans \\ arduino-1.0.x \ hardware \ arduino. Les utilisateurs de Mac le retrouveront dans /Applications/Arduino.app/Contents/Resources/Java/hardware/arduino/boards.txt. (3) Pour modifier le programme à l'aide d'Arduino IDE, choisissez Studuino lors du processus de sélection du microcontrôleur.



3.6V-16V (requis lors de l'utilisation du servomoteur et du moteur à courant continu)



Précaution • Utilisez une version égale ou ultérieure à Arduino-1.0.1 pour utiliser Arduino IDE. • Les interrupteurs à bouton-pressoir sur cette carte n'ont pas de résistances de rappel. Chaque fois que vous utilisez les interrupteurs à boutons-pressoir, configurez les réglages de rappel dans le microcontrôleur. Exemple) Code pendant l’utilisation de l’interrupteur du bouton-pressoir A0 :



md_PL2303_MacOSX-10.6up_v1.5.1.zip pour Mac (OS X 10.6, 10.7, or 10.8).



！



5V



Source d’alimentation externe



Interrupteurs à bouton-pressoir



Il est nécessaire d'installer un pilote de périphérique USB sur votre ordinateur avant de connecter Studuino au port USB de votre ordinateur . Visitez le site Web d‘Ecole Robots sur https://www.ecolerobots.com/studuino/ pour télécharger



•



Broches d’entrée analogique(total 8)



Alimentation



Broches d’entrée analogique



★ Lors de l'installation du pilote de périphérique, connectez-vous à votre ordinateur en tant qu'administrateur. •



Pilote moteur à courant continu D2, D3, D4, D5, D7, D8 pilote moteur à courant continu : D2, D4, D7, D8, D9, D10, D11, D12



Pour alimentation



A4 A5 A6 A7



！



Connecteurs de moteur à courant continu



512 B



Broches digitales I/O (total 14)



Cavalier



－＋



1 KB



EEPROM



ATmega168PA 8MHz Résonateur à quartz



D9 D10 D11 D12



16 Ko (comprend 0,5 Ko pour le chargement de démarrage)



SRAM



DEL



Noms des pièces



ATmega168PA



FlashROM



• •



T B 6 5 5 2 F NG



AIN1



AIN2



APWM



BIN1



Microcontrôleur



D2



D4



D3



D7



BIN2 D8



BPWM D5



Lorsque vous utilisez des boucliers disponibles dans le commerce avec des servomoteurs ou des capteurs au même moment, utilisez une prise à broche entre Studuino et le bouclier pour faire de la place aux connecteurs. Choisissez l'alimentation à utiliser en activant le cavalier intégré. Sélectionnez soit 3,3 V ou 5 V (USB). Utilisez 3.3V pour un fonctionnement standard. L'alimentation externe doit être insérée dans la bonne polarité. Le fait de ne pas insérer correctement l'alimentation peut endommager la carte de circuit imprimé.



https://www.ecolerobots.com/studuino/ Cet appareil est conforme à la section 15 des règles CFC. L'opération est soumise aux deux conditions suivantes: (1) cet appareil ne doit pas causer d'interférences nuisibles, et (2) cet appareil doit accepter toute interférence reçue, y compris les interférences susceptibles d'entraîner un fonctionnement indésirable.
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Robotique/manuels studuino/bibliotheque studuino configuration macintosh 
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Robotique/manuels studuino/bibliotheque studuino configuration windows 
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Studuino Gyroscope Manual 

La boite d'affichage du capteur prÃ©sente une gamme allant de -5 Ã  5 (un total de ... Condition : Gyro [Anglar. X] < 5 Action : DEL, Switch. No 5. No 6. Action : DEL ...
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environnement programmation studuino icon 

Afin de prÃ©venir tout dommage sur les engrenages intÃ©rieurs, la partie du bloc a Ã©tÃ© faite pour tourner librement lorsqu'une force importante est appliquÃ©e sur ...
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Studuino Ultrasonic Sensor Manual 

Ce programme permet de fabriquer une voiture Ã©vitant les collisions, qui tourne Ã  ... â‘  Connectez des moteurs Ã  courant continu en M1 et M2 et votre capteur Ã  ...
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Studuino IR Receiver Manual 

nom de la constante Ã  la place de la valeur brute. Vous pouvez afficher la valeur brute Ã  nouveau en cochant la case Ã  cÃ´tÃ© du bloc des constantes dans la ...
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Studuino Library Function Reference 

Argument Octet Connecteur. PORT_M1. Connecteur. PORT_M2. Retours. Sans objet. Utilisez cette fonction pour initialiser un port de moteur Ã  courant continu ...
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Studuino Color Sensor Manual 

à côté de cette option sera cochée lorsque l'option est activée. Votre capteur de .... est connectée en A0, la DEL verte en A1 et la DEL bleue en A2. Vous pouvez.










 


[image: alt]





Studuino Block Programming Environment 

circuit du capteur apparait et indique "[A4/A5] Accelerometer". Les valeurs de l'accÃ©lÃ©romÃ¨tre mesurent l'inclinaison sur une tranche allant de 0 Ã . 100 et oÃ¹ 50 ...
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EXAMPLES OF PROGRAMMABLE MIXING Programmable Mixing 

7) Move the cursor to the MX2 line with the cursor key, and to ... ed into 11 equal parts and adjustment is pos- ..... 3) To activate Throttle Hold (Manual), move the.
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12-Cup Programmable Coffeemaker Cafetière programmable de 12 ... 

Réchaud à revêtement antiadhésif. 8. Écran ACL. 9. Horloge/minuterie programmable à arrêt automatique. †10. Carafe de 12 tasses/60 oz. (1800 ml (Pièce no ...
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Studuino Block Programming Environment Guide 

SpÃ©cifier le nombre de clignotement de la DEL . ... Faire une mÃ©lodie en utilisant une liste . ..... sera lu et les nombres seront ajoutÃ©s Ã  la liste. â‘¢. Nommez-la.
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programmable automation pdf 

Fauteuil De Son Altesse Royale Madame Duchesse Dangoul Me Fondation Annu, Pro Silverlight 3 In. C Experts Voice In Silv, and many other ebooks. We have ...
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Programmable Digital Signal Processors 

Since the early 1960s, three goals have driven the development of DSP imple- ... these cost trade-offs have resulted in four primary implementation options,.
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LinCMOS PROGRAMMABLE LOW-POWER ... - LED 

1. POST OFFICE BOX 655303 â€¢DALLAS, TEXAS 75265. D Input Offset Voltage .... is available, including small-outline and chip-carrier versions for high-density ... MHz Ï†m. Phase margin. 46Â°. 40Â°. 34Â°. AVD. Large-signal differential voltage ..... f
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Programmable Logic Controllers 

Feb 2, 2013 - Mode of synchronous functioning: â€“ Synchronous ... Synchronous writing in all the exits. .... Filling should stop when the level sensor goes true.
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Alimentation AC programmable - Electrocomponents 

d'électricité disponible et les impulsions de tension qui sont susceptibles de se .... Elimination des vieux équipements électriques et électroniques (Applicable ...










 


[image: alt]





Programmable Digital Signal Processors 

the goal of high performance in systems ranging from low-cost embedded radio components ..... gated with an eye toward identifying trends likely to affect future development. Although ...... Electron Computing EC-11:136â€“143, April 1962. 19.
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L) Programmable Shunt Regulator 

volts) and 36 volts with two external resistors These devices have a .... unregistered trademarks Fairchild Semiconductor owns or is authorized to use and is not.
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environnement de programmation Studuino 

degrés définira l'angle pour le servomoteur correspondant à 90 degrés + la valeur de décalage. Observez vos servomoteurs et réglez les valeurs jusqu'à ce que ...
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PyPs, a programmable pass manager 

directive generator, a C-to-cuda translator, a multimedia instruction generator and ... More traditional advantages of source-to-source compilers include their ease ..... pyps a high level method â€œpoccify()â€� which acts at module or loop level and
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PyPs, a programmable pass manager 

More traditional advantages of source-to-source compilers include their ease ..... pyps a high level method â€œpoccify()â€� which acts at module or loop level and ... language, designed to build compilers, suffers from the same drawbacks, as there ..
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LM336B-2.5 Programmable Shunt Regulator 

Operating Temperature Range LM336-2.5/LM336B-2.5 ... Long Term Stability ... LIABILITY ARISING OUT OF THE APPLICATION OR USE OF ANY PRODUCT ...
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Installing Studuino Software 

Installation du logiciel Studuino. Ce manuel .... Pendant l'exÃ©cution de la version autonome du logiciel, merci de conserver Ã  l'esprit les choses suivantes (ne ...
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